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LỜI GIỚI THIỆU 
 

Phù hợp với chương trình của môn học “Lý thuyết, kết cấu và thiết bị tàu”, làm sáng tỏ 

các vấn đề được nghiên cứu trong các trường kỹ thuật biển thuộc chuyên ngành hàng hải. 

Trong khoảng thời gian ngắn mô tả được dạng bài thuật những tài liệu về lý thuyết, kết cấu 

và thiết bị tàu, củng cố kiến thức cho các học viên trong thời gian đi biển ở điều kiện thực tế 

sau này. Phần lý thuyết tàu được trình bày chi tiết hơn và được chia thành các chương. Điểm 

khác biệt của giáo trình này là những định hướng cho người điều khiển trong khai thác. Đặc 

biệt chú ý đến các hiện tượng riêng, các đặc trưng đối với sự làm việc của tàu trong điều kiện 

thực trên biển, có nghĩa là đấu tranh để cho tàu không bị chìm, tàu bơi ở điều kiện vùng nước 

hạn chế, bơi trên sóng biển, đặc biệt trên sóng theo. Với dung lượng cần thiết cho người điều 

khiển tàu, được học tập và nghiên cứu các vấn đề cần thiết về tính đi biển của tàu như tính 

điều khiển, sự đảo chiều cũng như tính chòng chành của tàu. 

Giáo trình “Lý thuyết, kết cấu và thiết bị tàu” đối với chuyên ngành hàng hải được cấu 

tạo từ hai phần với dung lượng không bằng nhau. Phần “Kết cấu và thiết bị tàu” trước hết 

giúp cho học viên chuyên ngành đi biển làm quen với các thiết bị nói chung bố trí trên tất cả 

các tàu, nắm vững các thuật ngữ của chúng và nghiên cứu cơ bản các loại tàu biển, các 

trang thiết bị và sự bố trí nó trên tàu, thiết bị và hệ thống tàu. Kiến thức trong phần này của 

giáo trình đi sâu và mở rộng trên cơ sở kinh nghiệm thời gian đi biển thực tế và trong thực tế 

ngành chế tạo tàu biển. 

Phần “Lý thuyết tàu” được nghiên cứu trong bốn chương. Các tài liệu thể hiện trong 

giáo trình này có tính chất định hướng cho người điều khiển tàu trong thực tế. Các vấn đề cơ 

bản được nghiên cứu trong phần “Lý thuyết tàu” có giá trị độc lập lớn để đảm bảo tính an 

toàn trên biển. Các vấn đề như thế, trước hết là tính nổi, tính ổn định, tính chống chìm và 

tính đi biển. Tất cả chúng được bài thuật theo hướng sử dụng thực nghiệm có tác dụng tốt 

cho các kỹ thuật viên lái tàu trong tương lai. Tất cả các chương này đều dựa trên cơ sở của 

môn khoa học “Cơ học thủy khí”, mà trong tài liệu này không thể đi sâu vào kiến thức của 

nó. Tuy nhiên, tác giả thấy cần thiết phải giới thiệu ngắn gọn các kiến thức cơ bản về “Cơ 

học thủy lực tàu thủy” như ở chương 4. 

Phù hợp với chương trình học tập, giáo trình “Lý thuyết, kết cấu và thiết bị tàu” còn 

bao gồm các tiết học nghiên cứu về độ bền của tàu, không liên quan trực tiếp đến khoa học lý 

thuyết tàu, nhưng về nguyên tắc, nó liên quan chặt chẽ đến tính an toàn khi đi biển. 

Nhiều năm thử nghiệm giảng dạy môn học “Lý thuyết, kết cấu và thiết bị tàu” cho 

chuyên ngành điều khiển tàu biển, cho hệ thuyền trưởng của tàu nói chung và cho các thủy 

thủ trên các tàu của đội tàu trong ngành vận tải biển, trong khóa học nâng cao trình độ 

chuyên môn cho thuyền trưởng. Giáo trình được viết với sự cộng tác của nhiều nhà giáo có 

kinh nghiệm lâu năm giảng dạy môn học “Lý thuyết, kết cấu và thiết bị tàu” và sự giúp đỡ 

tạo điều kiện của nhiều độc giả, sự phản biện của các chuyên gia trong ngành đóng tàu và 

ngành điều khiển tàu. Hướng thực tế của giáo trình là bao hàm trong nó không chỉ cơ sở kinh 
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điển về lý thuyết tàu, mà còn có các thành tựu của khoa học hiện đại và thành tựu của khoa 

học thực nghiệm về lý thuyết tàu, rất cần thiết đối với những người hoạt động trong ngành 

điều khiển tàu. 

Giáo trình dành cho khóa học chuyên ngành điều khiển tàu biển, cho các độc giả muốn 

nâng cao trình độ chuyên môn và cho các kỹ thuật viên điều khiển tàu trong tương lai của 

các trường kỹ thuật về tàu thủy. 
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